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Parkraumbewirtschaftung
Bewegen in der Karte  Markieren fur Sachdatenanzeige Uberlagem Messen  Angaben zur Karte Drucken  Dossier und mehr
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Quelle: FIS Broker (Geoportal Berlin): Parkraumbewirtschaftung.




Quelle: Machbarkeitsstudie zur Parkraumbewirtschaftung in der CarI-Leéim-Siedfﬁng, © LK Argus GmbH

Www.berlin.de/ba-pankow/politik-und-verwaltung/aemter/ordnungsamt/dokumente/pdf-dateien/rﬁaqhbarkeitsstudie_carllegsied.pdf



https://www.berlin.de/ba-pankow/politik-und-verwaltung/aemter/ordnungsamt/dokumente/pdf-dateien/machbarkeitsstudie_carllegsied.pdf

Quelle: Initiative ParkplatzTransform (www.xtransform.org)


https://www.xtransform.org/
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OpenStreetMap: Parkraumdaten

Quelle: Eigene Aufnahme.



OpenStreetMap: Parkraumdaten

Quelle: Eigene Aufnahme und Bearbeitung.



OpenStreetMap: Parkraumdaten

parking:lane:left
= parallel

Quelle: Eigene Aufnahme und Bearbeitung.



http://wiki.openstreetmap.org/wiki/Key:parking:lane

OpenStreetMap: Parkraumdaten

parking:lane:left parking:lane: right'
= parallel = diagonal

Quelle: Eigene Aufnahme und Bearbeitung.


http://wiki.openstreetmap.org/wiki/Key:parking:lane

OpenStreetMap
Parkraum Projekt

Uber das Projekt
Methodenbericht

Mitmachen TODO

Parkraum Berlin @
Karte Berlin
Statistik

Daten

Prototype Neukdlln @

Karte Neukolln

Daten

Neuigkeiten (6)

o Stichprobe_n_prijfung
Datenqualitat

2022/09 Prototype Fund

na9ny Einflussfaktoren auf

Mehr...

Kontakt &

Datenschutz &

Impressum

Code auf GitHub

+

&5

Neukollner Parkraumkarte

parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelin/

T 2 T
o
@Parkraumkarte ‘}‘ Legende
| () strakenraumkarte X
| Park- und Stellplatztypen
() OpenStrestMap P YP
‘\l\‘ O Luttbilder 2020 - StraRenparken / Parkstreifen
\‘,‘ Legende Park- oder Stellplatz
(ebenerdig)
4 os
[ osm I:l Tiefgarage
|'_,/ Parkraum
I:l Garage / Carport
X =
% Mapillary = K
LY - Parkhaus
‘\__‘
1 \ 3 | Parkméglichkeit mit
i | 1 % eingeschrankter Nutzung
3 R \ 3} == (insbesondere Kunden- und
L 4 \ 35 |38 B oot - Mitarbeiterparkplatze, nicht
3 "-,I P - - o fir Berechnung der
~d B - - Stellplatzdichte
- g e T
S e .. AT H | beriicksichtigt)
A0 . PO - -
B i 1 @ll ‘—'—- ---I
6.3 b i~11; ;: ommm==!  StraBenparken /
- ot ' 113 oo s
o 1 L it Parkstreifen
- -1 T
» o : M
e ) e "ﬁ,-’ := .|i E Lingsaufstellung
< Y
Qf‘ > 3 N L Schréagaufstellung
,'f, 5 =3 A E "=
g2 - ks i [ [BRRR] Senkrechtauf
R i rf"' I i~12; enkrechtaufstellung
\ Ay g ’
12 - 'l
- Ay
4 "/“(
< W
. o
= Ve 44
= . b
=" 1 i
3 'il', ({.' ',”
}
='i. (,;i"’
1 ,"’ ’
i s A
e i 44


https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/

Neukollner Parkraumkarte

parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelin/

-+ \ == | (®) Parkraumkarte

OpenStreetMap . Legende

Parkraum PFOje'kt - * () strakenraumkarte
' . " = \ ] = | Park-und Stellplatztypen
‘ S, 3 () OpenStrestMap |

\ | _) Luftbilder 2020 - Strakenparken / Parkstreifen

Uber das Projekt
Park- oder Stellplatz

Legende

(ebenerdig)

el r—', OSM I:l Tiefgarage

|'_,/ Parkraum

\ 8 h ) = I:l Garage / Carport
| \ i \ Mapillary | K 5,

I". A ] \ | > Parkhaus
\ R [x © ;

Methodenbericht

Mitmachen TODO

Parkmaglichkeit mit
eingeschrankter Nutzung
(insbesondere Kunden- und
Mitarbeiterparkplatze, nicht

Parkraum Berlin @ \

Karte Berlin

. \

Statistik R fiir Berechnung der
= Stellplatzdichte
Daten “ beriicksichtigt)
\ StraBenparken /
Prototype Neukélln @ \ Parkstreifen

E Langsaufstellung
@ Schragaufstellung

Senkrechtaufstellung

Karte Neukolln - “*t

Daten

Neuigkeiten (6)

o Stichprobe_nPri'jfung
Datenqualitat

2022/09 Prototype Fund

na9ny Einflussfaktoren auf

Mehr...

Kontakt &
Datenschutz &
Impressum

Code auf GitHub : : : :
. ¢ Leaflet | @ OpenStreetMap-Mitwirkende, Bordsteinkanten: OpenStreetMap und Geoportal Berlin / ALKIS.


https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/

OpenStreetMap
Parkraum Projekt

OpenStreetMap Verkehrswende

Uber das Projekt
Methodenbericht

Mitmachen TODO

Parkraum Berlin @

Karte Berlin
Statistik

Daten

Prototype Neukdlln @

Karte Neukolln

Daten

Neuigkeiten (6)

Stichprobenpriifung

2022/09 ks
Datenqualitat

2022/09 Prototype Fund

S Einflussfaktoren auf

Mehr...

Kontakt &
Datenschutz &
Impressum

Code auf GitHub

T

\

Neukollner Parkraumkarte

parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelin/

@ Parkraumkarte

Datenstand: 25.09.2022
() strakenraumkarte
Datenstand: 25.0

() OpenStrestMap
O Luftbilder 2020

Legende

-

4 osm
|'_,’ Parkraum

Mapillary | K

L

- - —
Leaflet | €@ OpenStreetMap-Mitwirkende, Bordsteinkanten: OpenStreetiap und Geoportal Berlin / ALKIS.

Legende

Park- und Stellplatztypen

- Strakenparken / Parkstreifen

Park- oder Stellplatz
(ebenerdig)

- Tiefgarage

I:l Garage / Carport

- Parkhaus

m Parkméglichkeit mit
eingeschrankter Nutzung
(insbesondere Kunden- und
Mitarbeiterparkplatze, nicht
fir Berechnung der

Stellplatzdichte
beriicksichtigt)

StraBenparken /
Parkstreifen

- Langsaufstellung
- Schragaufstellung
- Senkrechtaufstellung



https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/

Neukollner Parkraumkarte

parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelin/

-+ \ == | (®) Parkraumkarte

OpenStreetMap . Legende

Parkraum PFOje'kt - * () strakenraumkarte
' . " = \ ] = | Park-und Stellplatztypen
‘ S, 3 () OpenStrestMap |

\ | _) Luftbilder 2020 - Strakenparken / Parkstreifen

Uber das Projekt
Park- oder Stellplatz

Legende

(ebenerdig)

el r—', OSM I:l Tiefgarage

|'_,/ Parkraum

\ 8 h ) = I:l Garage / Carport
| \ i \ Mapillary | K 5,

I". A ] \ | > Parkhaus
\ R [x © ;

Methodenbericht

Mitmachen TODO

Parkmaglichkeit mit
eingeschrankter Nutzung
(insbesondere Kunden- und
Mitarbeiterparkplatze, nicht

Parkraum Berlin @ \

Karte Berlin

. \

Statistik R fiir Berechnung der
= Stellplatzdichte
Daten “ beriicksichtigt)
\ StraBenparken /
Prototype Neukélln @ \ Parkstreifen

E Langsaufstellung
@ Schragaufstellung

Senkrechtaufstellung

Karte Neukolln - “*t

Daten

Neuigkeiten (6)

o Stichprobe_nPri'jfung
Datenqualitat

2022/09 Prototype Fund

na9ny Einflussfaktoren auf

Mehr...

Kontakt &
Datenschutz &
Impressum

Code auf GitHub : : : :
. ¢ Leaflet | @ OpenStreetMap-Mitwirkende, Bordsteinkanten: OpenStreetMap und Geoportal Berlin / ALKIS.


https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/

OpenStreetMap
Parkraum Projekt

Uber das Projekt
Methodenbericht

Mitmachen TODO

Parkraum Berlin @
Karte Berlin
Statistik

Daten

Prototype Neukdlln @

Karte Neukolln

Daten

Neuigkeiten (6)

o Stichprobe_n_prijfung
Datenqualitat

2022/09 Prototype Fund

na9ny Einflussfaktoren auf

Mehr...

Kontakt &

Datenschutz &

Impressum

Code auf GitHub

+

&5

Neukollner Parkraumkarte

parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelin/

T 2 T
o
@Parkraumkarte ‘}‘ Legende
| () strakenraumkarte X
| Park- und Stellplatztypen
() OpenStrestMap P YP
‘\l\‘ O Luttbilder 2020 - StraRenparken / Parkstreifen
\‘,‘ Legende Park- oder Stellplatz
(ebenerdig)
4 os
[ osm I:l Tiefgarage
|'_,/ Parkraum
I:l Garage / Carport
X =
% Mapillary = K
LY - Parkhaus
‘\__‘
1 \ 3 | Parkméglichkeit mit
i | 1 % eingeschrankter Nutzung
3 R \ 3} == (insbesondere Kunden- und
L 4 \ 35 |38 B oot - Mitarbeiterparkplatze, nicht
3 "-,I P - - o fir Berechnung der
~d B - - Stellplatzdichte
- g e T
S e .. AT H | beriicksichtigt)
A0 . PO - -
B i 1 @ll ‘—'—- ---I
6.3 b i~11; ;: ommm==!  StraBenparken /
- ot ' 113 oo s
o 1 L it Parkstreifen
- -1 T
» o : M
e ) e "ﬁ,-’ := .|i E Lingsaufstellung
< Y
Qf‘ > 3 N L Schréagaufstellung
,'f, 5 =3 A E "=
g2 - ks i [ [BRRR] Senkrechtauf
R i rf"' I i~12; enkrechtaufstellung
\ Ay g ’
12 - 'l
- Ay
4 "/“(
< W
. o
= Ve 44
= . b
=" 1 i
3 'il', ({.' ',”
}
='i. (,;i"’
1 ,"’ ’
i s A
e i 44


https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/

OpenStreetMap
Parkraum Projekt

Uber das Projekt
Methodenbericht

Mitmachen TODO

Parkraum Berlin @

Karte Berlin
Statistik

Daten

Prototype Neukdlln @

Karte Neukolln

Daten

Neuigkeiten (6)

Stichprobenpriifung
" Datenqualitat

2022/09 Prototype Fund

Einflussfaktoren auf

MNI2INT

Mehr...

Kontakt &
Datenschutz &
Impressum

Code auf GitHub

Neukollner Parkraumkarte

parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelin/

T,

N ol ¥
\ @ Parkraumkarte

| t :
2 () strakenraumkarte

N\

rr

() OpenStrestMap
O Luftbilder 2020

Legende
4 osm
|'_,f Parkraum

-----

_-g-'i"""
a0
19 2
12
/
/ 7 )
Py '
N 6 ' "“
-1 i 5
JE R 30
a3
—— B
}@ 21 Tall
™~

27 20
\ Leaflet | @ OpenStreetMap-Mitwirkende, Bordsteinkanten: OpenStreetMap und Geoportal Berlin / ALKIS.

— a

a4z

Legende

Parkstreifen / Parken am
Fahrbahnrand

Stralenabschnitt mit
Parkmaglichkeit am
Fahrbahnrand mit Anzahl
verflgbarer Stellplitze

Park- und Stellplatztypen

- Strakenparken / Parkstreifen

Park- oder Stellplatz
(ebenerdig)

I:l Tiefgarage
I:l Garage / Carport
- Parkhaus

| Parkmaglichkeit mit

! eingeschrankter Nutzung
(insbesondere Kunden- und
Mitarbeiterparkplitze, nicht
fiir Berechnung der

Stellplatzdichte

beriicksichtigt)



https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/

Neukollner Parkraumkarte

parkraum.osm-verkehrswende. org/prOJect-prototype -neukoelln/

= \ L/
| + @F'arkraumkarte
OpenStreetMap o o A ol " aenemna 500200 [ Legende
1 ung der lac T
Parkraum Projekt - - Stz roch von ¥ () Stranenraumkarte
R J ) T dreh et 20000020 o Stellplatzdichte
OpenStreetMap Verkehrswende B O openstrectvap (Nahdistanz)

O Luftbilder 2020

4 osm

3 |'_,’ Parkraum
Mapillary | K

Rollbergklez

Verhaltnis zwischen potentiell
verfiigharen Stellplatzen und
angemeldeten Kfz innerhalb einer
Laufdistanz von 350 Metern / 3 Minuten
um einen Ort.

I:l <0,5
I:l 0,5-0,75
I:l 0,75-0,9
I:l 09-11
- 1,1-1,25
- >1,25

Flachenverbrauch

- offentlicher Strafenraum
(inkl. Geh- und Radwege, also
die Flache zwischen den

Gebaudefassaden bzw.
Grundstiicksgrenzen)

Uber das Projekt

87.397 @&1.497 [J2.149

Methodenbericht

Mitmachen TODO

Parkraum Berlin @ ;
& Verteil o Flach rhi
Karte Berlin Stell pu::-gn:crl'l \ro:lc\!:mhrsrr‘al::m
Stellplatztypen durch parkende Kfz
Statistik e

Daten

Richardkiez

733 23.143 @=54.669 [J4.584

esoSal
Uy g o

Verteilung der Flachenverbrauch
Stellplitze nach won Verkehrsraum
Stellplatztypen durch parkende Kfz

Prototype Neukdlln @

Karte Neukslln Kornerkiez

Daten | dg%12.248 @y2.405 [J2.353

Flachenverbrauch von
offentlichem StraRenraum
durch geparkte Kfz

Neuigkeiten (6)

Stichprobenpriifung

2022/09 ks
Datenqualitat

Park- und Stellplatztypen

- Strakenparken / Parkstreifen

Park- oder Stellplatz

Verteilung der Flachenverbrauch "
Stellplatze nach wvon Verkehrsraum '—
(ebenerdig)

Stellplatztypen durch parkende Kfz S
\ : Tiefgarage
L |

| 3 i \
L ’ d B : = Y
gortakt:rt ) R i - : ot . YV///AA Z P e %‘\\ pVﬁ\ o I:l Garage / Carport
atenschutz . e ! - ) a?Wﬂ - g - - Parkhaus

Impressum
A g /4 m Parkmaglichkeit mit
Mitw i i eingeschrankter Nutzung

__EY .
Leaflet | @OpenStrestMap-Mitwirkende, Bordsteinkanten: OpenStreetiap und Geoportal Berlin / ALKIS.

2022/09 Prototype Fund

S Einflussfaktoren auf

Mehr...

Code auf GitHub


https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/

Neukollner Parkraumkarte

roject-prototype-neukoelln/

i, =
OpenStreetMap 1 (@pumemets | Legende
Pa rkfal.IITl PTOEkt "‘ () strakenraumkarte
o g J . Datenstand: 25.09.202 StEllPl.atZdiChtE
OpenStreetMap Verkehrswende : O R | (Nahdistanz)
s O Luftbilder 2020
Uber das Projekt :

- Verhaltnis zwischen potentiell

Erganie verfiigharen Stellplatzen und
. angemeldeten Kfz innerhalb einer
Methodenbericht 4 osm Laufdistanz von 350 Metern / 3 Minuten
Mitmachen TODO

um einen Ort.

|'_,’ Parkraum

A
& Mapillary | K f I:l =hs
! S 0.5-0,75
Parkraum Berlin i . b, W .2 -0,
i 23 : - g0t relptiow/elsitnalRie N[Ol d I:l T
Karls'gla niki . : LRt B et [ 75=0;
Karte Berlin & @lﬁ?g ; 5 / : :
E y ; 0.9-11
Statistik - ]
! - 1,1-1,25
Daten E"

— R

Sammelanlagen

Prototype Neukdlln @

Karte Neukolln

Grofe Parkhauser mit

Stellplatzzahl
Daten

Neuigkeiten (6) | Bég'e‘;
Stichprobenpriifung - : | S iy !
Datenqualitat

2022109

2022/09 Prototype Fund

S Einflussfaktoren auf

Mehr...

|
L}
1
1]
\
i
Kontakt & i
Datenschutz & i
Impressum '
'll
1
[

Code auf GitHub


https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/




I Methodik

.
grI




I Methodik

.
42 Meter
g
]




I Methodik

&

42 Meter

5,2 Meter pro Fahrzeug
: |




I Methodik

42 Meter

5,2 Meter pro Fahrzeug

= 8 Fahrzeuge pro Seite

D @& D &P @1 0D @@p @p




I Methodik




I Methodik




I Methodik




I Methodik

---’/ ///‘V/".///-----------

é

LA\




I Methodik




I Methodik




I Methodik




I Methodik




I Methodik




I Methodik




I Methodik




I Methodik

% I




I Methodik




I Methodik: ,,Subtraktives Modell“

Bereiche, in denen nicht geparkt
| I| werden soll, werden , ausgestanzt”.




I Methodik: ,,Subtraktives Modell“




I Projekt Parkraumanalyse

o Gefordert vom Prototype Fund in Runde 12
o Zeitraum September 2022 bis Februar 2023

 Automatisierung

- Auswertungen & Statistiken < 1 Tag
- Kontinuierliche OSM-Importe

- Verschiedene Exportformate
Skalierung

- Alle Bezirke in Berlin
- Weitere Stadte


https://prototypefund.de/project/parkraumdaten-aus-openstreetmap-prozessierung-und-visualisierung/

I Projekt Parkraumanalyse

Gefordert vom Prototype Fund in Runde 12
Zeitraum September 2022 bis Februar 2023
 Automatisierung

- Auswertungen & Statistiken < 1 Tag P
- Kontinuierliche OSM-Importe
o

- Verschiedene Exportformate
« Skalierung

- Alle Bezirke in Berlin

- Weitere Stadte



https://prototypefund.de/project/parkraumdaten-aus-openstreetmap-prozessierung-und-visualisierung/

I Projekt Parkraumanalyse
Warum nutzen wir OpenStreetMap?

* Global anwendbar und verfugbar
 Crowdsourcing

* Variabler Detailgrad von , Basisdaten” bis , super
prazise“

e OpenData
 Methodische Transparenz
 Nachvollziehbarkeit



Projekt Parkraumanalyse

* Herunterladen
* Planet
* 65 GB
* https://planet.osm.org/
* Extrakt
» Geofabrik
* BBBike.org


https://planet.osm.org/
https://download.geofabrik.de/
https://extract.bbbike.org/

I Projekt Parkraumanalyse

Raumliche Filterung
- administrative Grenzen



Projekt Parkraumanalyse

Raumliche Filterung
- administrative Grenzen

* Filterung per Attribut
» StralRen
» Haltestellen
» Zebrastreifen
* osm2pgsql

o


https://osm2pgsql.org/

Projekt Parkraumanalyse

* PostgreSQL + Postgis
* Verschneidungen (pro Bezirk)
* Raumliche Zuordnungen (Parkbuchten zu Stral3e)
* Ausstanzen (Haltestellen, Kreuzungen)

tG IS
A




Projekt Parkraumanalyse
Was kommt am Ende dabei raus

* Dateiexporte
* Geopackage
e GeoJSON
e CSV

* Vector Tiles
 Parkraumzahlen
* Debug-Layer

 Ubersichtskarten
« PDF
* PNG

* Webseite
 Dokumentation
 Downloads



Daten: Vollstandigkeit & Qualitat
%




Kontinuierliche Datenverbesserung

Daten-Niveaus Genauigkeit
() Basisdaten 80%

An allen StrafSen wird kartiert, ob und in welche

Richtung an beiden Seiten geparkt werden kann. l

(@ Daten firr einfache Anwendungen 90%

Die Basisdaten werden ergdnzt und wichtige

Strukturen kartiert, die das Parken beeinflussen. l

(@ Daten fiir erweiterte Anwendungen  95%

Soviele parkraum-relevante Merkmale
wie méglich werden einbezogen. l

(@ Daten fiir exakte Anwendungen 99%

Die parkraumrelevanten Daten sind vollstdndig
und werden lagegenau ausgerichtet.

Detailgrad & Aufwand



Mappingkampagne
Friedrichshain-Kreuzberg

| cwepaen  Community erfasst Daten zu Parkraum

vochen - dlas Bezirksamt pruft und wertet aus.

Mitrachen

Openstreethap

Potential Um das Problem der fehlenden Daten systematisch anzugehen, setzt das
Bezirksamt in diesem Pionierprojekt auf einen kokreativen Ansatz zwischen

engagierter Zivilgesellschaft und Verwaltung.

Engagierte Burger:innen sind aufgefordert in diesem Projekt die Daten
systematisch in OpenStreetMap (OSM) zu erfassen, das StralZen- und
Griunflachenamt prift die Daten und dbernimmt diese anschlieBend als
exportierten Datensatz. Dieser Prozess lauft in Feedback-5chleifen, so das die
Daten immer detaillierter werden und gleichzeitig aktuell bleiben. Wenn das
Projekt erfolgreich 13uft, soll es auf weitere Datenbereiche, wie z.B.
Radinfrastruktur und weitere Bezirke ausgeweitet werden.

.Die Verkehrswende ist eine Teamaufgabe,
helfen Sie uns gute und aktuelle Daten zu
erfassen. Dadurch kénnen wir unsere
Arbeit besser und schneller erledigen.”

Felix Weisbrich

Leiter des Stralen- und Grinflichenamtes
Friedrichshain-Kreuzberg

Quelle: ,Gemeinsam Daten flr die Verkehrswende erheben” (1. Marz 2022, https://fixmyberlin.de/parkraum/friedrichshain-kreuzberg)


https://fixmyberlin.de/parkraum/friedrichshain-kreuzberg

Wie konnen die Daten genutzt werden?
Beispiel: Versiegelung
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Wie konnen die Daten genutzt werden?
Anwendungsbeispiele?

* Hohe Aufmerksamkeit fur Thema , Parkraum*
 Mehrere Parkraumprojekte in Berlin

- Initiative ,ParkplatzTransform®
www.xtransform.org

- Car Tagger
github.com/hanshack/car-tagging-data-berlin

- Erhebungsprojekte in den Kiezen
- Akademische Abschlussarbeiten

- Parkraumerfassung der Senatsverwaltung
www.cityscanner.com/berlin


https://www.xtransform.org/
https://github.com/hanshack/car-tagging-data-berlin
https://www.cityscanner.com/berlin

Wie konnen die Daten genutzt werden?

Beispiel: Zahlungen & Vergleiche

,,Man miisste wissen,
wieviele Parkpldtze
man hat...”

~Weder Senat noch Bezirke
konnen genau sagen,
wieviele Parkpldtze es gibt...”

Parkraumkarte!

m Politik Wirtschaft Kultur Sport Panorama Kriseimrbb Ukraine Corona

bekommt man eine Erlaubnis. Ansonsten gehts auf die Warteliste.

Man wiisste wissen, wieviele Parkplatze man hat

Die deutsche Strapenverkehrsordnung dagegen erlaubt seit
Jahrzehnten jedem, sein Auto am Straffenrand abzustellen,
wenn dem "nichts anderes entgegensteht". Wieviele Autos wo
gemeldet sind, weip jede Behdrde. Wieviel Platz fir diese zur
Verfligung steht, nicht.

Kostet der Parkplatz kein Geld, wird er
Weder Senat noch Bezirke kéinnen genau sagen, wieviele Rlchtgrfasst, Linmitarislertes
Kleinstwagen auf Berliner Abslellflache. |

Parkplatze es gibt, zeigt eine Anfrage von rbb|24. In Mitte etwa Bild: imago images/T.Seeliger

sind 55.500 Platze kostenpflichtig, von insgesamt "vermutlich
zirka 80.000", wie die Sprecherin des Bezirksamts sagt.

In Neukdlln weif man nur (iber den dicht besiedelten Norden des Bezirks Bescheid [github.io],
stidlich des Rings ist alles Terra Incognita. Tempelhof-Schéneberg, Pankow, Lichtenberg und
Reinickendorf kdnnen keine Angabe machen. Auch der Spandauer Bezirksstadtrat hat keine
Daten. Der Bezirk erhebt diese Zahl nicht, liep er am Dienstag mitteilen. Dabei hatte er kurz zuvor
eindringlich vor dem Wegfall von Parkplatzen gewarnt [B.Z.].

Je kleiner das Auto, desto groper die Chancen

Quelle: RBB24.de: Sie drehen schon seit Stunden hier so ihre Runden (18.05.22, www.rbb24.de/politik/beitrag/2022/05/parkplaetze-berlin-parkraumbewirtschaftung-parkgebuehren.html


https://www.rbb24.de/politik/beitrag/2022/05/parkplaetze-berlin-parkraumbewirtschaftung-parkgebuehren.html

Wie konnen die Daten genutzt werden?
Beispiel: Flachenverbrauch
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Wie konnen die Daten genutzt werden?
Beispiel: Flachenverbrauch
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Wie konnen die Daten genutzt werden?
Beispiel: Flachenverbrauch
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W|e konnen die Daten genutzt werden?
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zu angemeldeten Kfz im
Umkreis von 350m




Wie konnen die Daten genutzt werden?

Beispiel: Zahlungen & Vergleiche

Ortsteil Neukolln (12 km?, 165.000 Menschen):

* 39.400 Stellplatze (zum Dauer-/Anwohnerparken)

Q"
g

...davon etwa 27.100 im offentlichen Strallenraum
5.300 andere Park- und Stellplatze
2.800 in Tiefgaragen

1.800 in Parkhausern

 36.300 angemeldete Kfz



Wie konnen die Daten genutzt werden?
Beispiel: StraBenbaume

27.086
Strallenparkplatze




Wie konnen die Daten genutzt werden?
Beispiel: StraBenbaume

27.086 VSs. 8.756
StralBenparkplatze Strallenbaume

-




Wie konnen die Daten genutzt werden?
Belsplel StraBenbéume
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I Datenerhebung

« Kann Smartphone bedienen _
- Streetcomplete [=] >

e Sals schonmal an einem Computer mit Tastatur

- Angepasster Zlant-Editor
- MapRoulette
e |nstalliert zu Weihnachten Treiber bei der Familie

- JOSM



Datenerhebung

Streetcomplete

/N QRO AR

— Otto-Suhr-Allee (Landesstrale)
10—

?
A

MR B X5E W)

Wabhle die Ausrichtung zur
StraBe:

Senkrecht Parkplatze sind
separat auf Karte
eingezeichnet

Kein Parken hier /
Nicht erlaubt

< N Qk 3O

Wiéhle Position:

Auf der StraBe Teilweise auf der

StraBe

Neben der StraBe Nur in Parkbuchten
am StraBenrand

Nur in dafir
vorgesehenen
Platzen auf der

StraBe

040

366

K8/

40




Datenerhebung
MapRoulette

https://maproulette.org/browse/challenges/27936

MapRuuiette Find Challenges  Leaderboard ~ Leam
m Vi 4%

Parklets in Berlin (Datenabgleich)

Challenges zur
Qualitatssicherung
» Zebrastreifen o £ o
* Parklets
* Parkbuchten SN
* Einfahrten



https://maproulette.org/browse/challenges/27936

Datenerhebung
ParkingLane Editor

https://tordans.qgithub.io/parking-lanes

Single purpose editor
Ausschliel3lich Parkrauminformationen
Verschiedene Lufthilder/Karten



https://tordans.github.io/parking-lanes/#18/52.51508/13.32310

Datenerhebung
Java OpenStreetMap -

Java OpenstreetMap Editor

Edit_View Mode Tools PublicTransport Mare tools Data Selection resets [magery Mindows Public Transport Audio. Help
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Select objects for which to change tags.

@l selection
@I Relations: 203
@< Command stack
@*¢ Conflict
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Move objects by dragging: Shift to add to selection (Ctrl to toggle): Shift-Ctrl to rotate selected; Alt-Ctri to scale selected; or change selection
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Maximale Freiheiten


https://josm.openstreetmap.de/

Datenerhebung
Mapillary, Kartaview

Stral3enansichten

Aufgenommen mit Smartphone oder separater Kamera
Sehr hilfreiches Tool um Details zu mappen

360° Aufnahmen ——



https://www.mapillary.com/app/?lat=52.51462573391066&lng=13.32216084300444&z=15.68292567834361&pKey=588431489605752&focus=map&dateFrom=2022-01-01
https://kartaview.org/

Datenerhebung
 Wir brauchen Hilfe

Informiert euch auf unserer Projektseite unter parkraum.osm-verkehrswende.org
Erstellt einen OSM-Account

Klickt euch durch die Verkehrswende-Seiten im OSM-Wiki

Stdbert in unseren Repositories

Installiert Streetcomplete

Sucht auf unserer Karte blaue Stral3en und erganzt Parkinformationen

Macht MapRoulette-Challenges und erganzt Parklets

Kommt zu unserem monatlichen Verkehrswende-Treffen next: 4.10.

oder vielleicht auch zum OSM Hackweekend am 22./23. Oktober

Fragt uns im Matrix-Chat oder auf der Berliner Mailingliste

Ihr habt mit Verkehrs-/Stadtplanung zu tun? Erzahlt uns welche Daten

fehlen, zu alt oder unvollstandig sind

Ihr seid ein Berliner Bezirk oder eine andere Stadt und wollt auch Parkplatzdaten,
dann schreibt uns


https://parkraum.osm-verkehrswende.org/
https://www.openstreetmap.org/user/new
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende
https://github.com/osmberlin/osm-parking-processing
https://play.google.com/store/apps/details?id=de.westnordost.streetcomplete
https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-vector-tiles
https://maproulette.org/browse/challenges/27936
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Talk:Berlin/Verkehrswende/Meetup_2022-10-04
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin_Hack_Weekend_Oktober_2022
https://matrix.to/#/%23osmberlinverkehr:matrix.org
https://lists.openstreetmap.de/mailman/listinfo/berlin

Datenerhebung
» Aktueller Stand der Erfassung, Dashboard



https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-vector-tiles/dashboard

I Kontakt

* Projektseite zum OSM-Parkraum-Projekt:
parkraum.osm-verkehrswende.org

 OSM Berlin Verkehrswende-Gruppe:
wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende

« Alex Seidel  ,  Supaplex030
alex@osm-berlin.org

Lars Lingner L gislars
lars@lingner.eu



https://parkraum.osm-verkehrswende.org/
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende
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