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Quelle: FIS Broker (Geoportal Berlin): Parkraumbewirtschaftung.



Quelle: Machbarkeitsstudie zur Parkraumbewirtschaftung in der Carl-Legien-Siedlung, © LK Argus GmbH
www.berlin.de/ba-pankow/politik-und-verwaltung/aemter/ordnungsamt/dokumente/pdf-dateien/machbarkeitsstudie_carllegsied.pdf

https://www.berlin.de/ba-pankow/politik-und-verwaltung/aemter/ordnungsamt/dokumente/pdf-dateien/machbarkeitsstudie_carllegsied.pdf
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Quelle: Initiative ParkplatzTransform (www.xtransform.org)

https://www.xtransform.org/
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Quelle: Initiative ParkplatzTransform (www.xtransform.org)

https://www.xtransform.org/
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OpenStreetMap: Parkraumdaten

Quelle: Eigene Aufnahme.



OpenStreetMap: Parkraumdaten

Quelle: Eigene Aufnahme und Bearbeitung.



OpenStreetMap: Parkraumdaten

Quelle: Eigene Aufnahme und Bearbeitung.

Vgl. wiki.openstreetmap.org/wiki/Key:parking:lane

parking:lane:left
= parallel 

http://wiki.openstreetmap.org/wiki/Key:parking:lane


OpenStreetMap: Parkraumdaten

Quelle: Eigene Aufnahme und Bearbeitung.

Vgl. wiki.openstreetmap.org/wiki/Key:parking:lane

parking:lane:right
 = diagonal

parking:lane:left
= parallel 

http://wiki.openstreetmap.org/wiki/Key:parking:lane


Neuköllner Parkraumkarte
parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/
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42 Meter
5,2 Meter pro Fahrzeug

= 8 Fahrzeuge pro Seite
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Methodik: „Subtraktives Modell“

Bereiche, in denen nicht geparkt
werden soll, werden „ausgestanzt“.



Methodik: „Subtraktives Modell“



Projekt Parkraumanalyse 
● Gefördert vom Prototype Fund in Runde 12
● Zeitraum September 2022 bis Februar 2023
● Automatisierung

– Auswertungen & Statistiken < 1 Tag
– Kontinuierliche OSM-Importe
– Verschiedene Exportformate

● Skalierung
– Alle Bezirke in Berlin
– Weitere Städte

https://prototypefund.de/project/parkraumdaten-aus-openstreetmap-prozessierung-und-visualisierung/


Projekt Parkraumanalyse 
● Gefördert vom Prototype Fund in Runde 12
● Zeitraum September 2022 bis Februar 2023
● Automatisierung

– Auswertungen & Statistiken < 1 Tag
– Kontinuierliche OSM-Importe
– Verschiedene Exportformate

● Skalierung
– Alle Bezirke in Berlin
– Weitere Städte

Was in Neukölln 
funktioniert, funktioniert 

auf der ganzen Welt.

https://prototypefund.de/project/parkraumdaten-aus-openstreetmap-prozessierung-und-visualisierung/


Projekt Parkraumanalyse 

● Global anwendbar und verfügbar
● Crowdsourcing
● Variabler Detailgrad von „Basisdaten“ bis „super 

präzise“
● OpenData 
● Methodische Transparenz
● Nachvollziehbarkeit

Warum nutzen wir OpenStreetMap?



Projekt Parkraumanalyse 

● Herunterladen
● Planet 

● 65 GB
● https://planet.osm.org/

● Extrakt
● Geofabrik
● BBBike.org

https://planet.osm.org/
https://download.geofabrik.de/
https://extract.bbbike.org/


Projekt Parkraumanalyse 
Räumliche Filterung
- administrative Grenzen



Projekt Parkraumanalyse 
Räumliche Filterung
- administrative Grenzen

● Filterung per Attribut
● Straßen
● Haltestellen
● Zebrastreifen
● osm2pgsql

https://osm2pgsql.org/


Projekt Parkraumanalyse 
● PostgreSQL + Postgis

● Verschneidungen (pro Bezirk)
● Räumliche Zuordnungen (Parkbuchten zu Straße)
● Ausstanzen (Haltestellen, Kreuzungen)



Projekt Parkraumanalyse 
Was kommt am Ende dabei raus

● Dateiexporte
● Geopackage
● GeoJSON
● CSV

● Vector Tiles
● Parkraumzahlen
● Debug-Layer

● Übersichtskarten
● PDF
● PNG

● Webseite
● Dokumentation
● Downloads



Daten: Vollständigkeit & Qualität



Kontinuierliche Datenverbesserung



Mappingkampagne 
Friedrichshain-Kreuzberg

Quelle: „Gemeinsam Daten für die Verkehrswende erheben“ (1. März 2022, https://fixmyberlin.de/parkraum/friedrichshain-kreuzberg)

https://fixmyberlin.de/parkraum/friedrichshain-kreuzberg


Wie können die Daten genutzt werden?
Beispiel: Versiegelung



Wie können die Daten genutzt werden?
Anwendungsbeispiele?

● Hohe Aufmerksamkeit für Thema „Parkraum“
● Mehrere Parkraumprojekte in Berlin

– Initiative „ParkplatzTransform“
www.xtransform.org

– Car Tagger
github.com/hanshack/car-tagging-data-berlin

– Erhebungsprojekte in den Kiezen
– Akademische Abschlussarbeiten
– Parkraumerfassung der Senatsverwaltung

www.cityscanner.com/berlin

https://www.xtransform.org/
https://github.com/hanshack/car-tagging-data-berlin
https://www.cityscanner.com/berlin


Wie können die Daten genutzt werden?
Beispiel: Zählungen & Vergleiche

„Man müsste wissen,
wieviele Parkplätze

man hat...“

Parkraumkarte!

„Weder Senat noch Bezirke 
können genau sagen, 

wieviele Parkplätze es gibt...“

Quelle: RBB24.de: Sie drehen schon seit Stunden hier so ihre Runden (18.05.22, www.rbb24.de/politik/beitrag/2022/05/parkplaetze-berlin-parkraumbewirtschaftung-parkgebuehren.html

https://www.rbb24.de/politik/beitrag/2022/05/parkplaetze-berlin-parkraumbewirtschaftung-parkgebuehren.html


Wie können die Daten genutzt werden?
Beispiel: Flächenverbrauch

P



~7%

Fläche für 
Parkplätze

Wie können die Daten genutzt werden?
Beispiel: Flächenverbrauch



~20%
der Verkehrsflächen

Wie können die Daten genutzt werden?
Beispiel: Flächenverbrauch

~7%

Fläche für 
Parkplätze



Wie können die Daten genutzt werden?
Beispiel: Parkraumdichte

Verhältnis von Stellplätzen 
zu angemeldeten Kfz im 

Umkreis von 350m



Wie können die Daten genutzt werden?
Beispiel: Zählungen & Vergleiche

Ortsteil Neukölln (12 km², 165.000 Menschen):
● 39.400 Stellplätze (zum Dauer-/Anwohnerparken)

  ...davon etwa 27.100 im öffentlichen Straßenraum
5.300 andere Park- und Stellplätze
2.800 in Tiefgaragen
2.400 in Garagen / Carports
1.800 in Parkhäusern

● 36.300 angemeldete Kfz



Wie können die Daten genutzt werden?
Beispiel: Straßenbäume

27.086
Straßenparkplätze



Wie können die Daten genutzt werden?
Beispiel: Straßenbäume

27.086
Straßenparkplätze

8.756
Straßenbäume

vs.



Wie können die Daten genutzt werden?
Beispiel: Straßenbäume

Verhältnis Parkplätze
zu Straßenbäumen

< 2,4        3            > 4



Datenerhebung

● Kann Smartphone bedienen
– Streetcomplete

● Saß schonmal an einem Computer mit Tastatur
– Angepasster Zlant-Editor
– MapRoulette

● Installiert zu Weihnachten Treiber bei der Familie
– JOSM



Datenerhebung
Streetcomplete



Datenerhebung
MapRoulette
https://maproulette.org/browse/challenges/27936

Challenges zur 
Qualitätssicherung
● Zebrastreifen
● Parklets
● Parkbuchten
● Einfahrten

https://maproulette.org/browse/challenges/27936


Datenerhebung
ParkingLane Editor
https://tordans.github.io/parking-lanes
Single purpose editor
Ausschließlich Parkrauminformationen
Verschiedene Luftbilder/Karten

https://tordans.github.io/parking-lanes/#18/52.51508/13.32310


Datenerhebung
Java OpenStreetMap - JOSM

Maximale Freiheiten

https://josm.openstreetmap.de/


Datenerhebung
Mapillary, Kartaview

● Straßenansichten
● Aufgenommen mit Smartphone oder separater Kamera
● Sehr hilfreiches Tool um Details zu mappen
● 360° Aufnahmen

https://www.mapillary.com/app/?lat=52.51462573391066&lng=13.32216084300444&z=15.68292567834361&pKey=588431489605752&focus=map&dateFrom=2022-01-01
https://kartaview.org/


Datenerhebung
● Wir brauchen Hilfe 
● Informiert euch auf unserer Projektseite unter parkraum.osm-verkehrswende.org
● Erstellt einen OSM-Account
● Klickt euch durch die Verkehrswende-Seiten im OSM-Wiki
● Stöbert in unseren Repositories
● Installiert Streetcomplete
● Sucht auf unserer Karte blaue Straßen und ergänzt Parkinformationen
● Macht MapRoulette-Challenges und ergänzt Parklets
● Kommt zu unserem monatlichen Verkehrswende-Treffen next: 4.10.
● oder vielleicht auch zum OSM Hackweekend am 22./23. Oktober
● Fragt uns im Matrix-Chat oder auf der Berliner Mailingliste
● Ihr habt mit Verkehrs-/Stadtplanung zu tun? Erzählt uns welche Daten 

fehlen, zu alt oder unvollständig sind
● Ihr seid ein Berliner Bezirk oder eine andere Stadt und wollt auch Parkplatzdaten, 

dann schreibt uns

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/
https://www.openstreetmap.org/user/new
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende
https://github.com/osmberlin/osm-parking-processing
https://play.google.com/store/apps/details?id=de.westnordost.streetcomplete
https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-vector-tiles
https://maproulette.org/browse/challenges/27936
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Talk:Berlin/Verkehrswende/Meetup_2022-10-04
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin_Hack_Weekend_Oktober_2022
https://matrix.to/#/%23osmberlinverkehr:matrix.org
https://lists.openstreetmap.de/mailman/listinfo/berlin


Datenerhebung
● Aktueller Stand der Erfassung, Dashboard

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-vector-tiles/dashboard


Kontakt

● Projektseite zum OSM-Parkraum-Projekt:
parkraum.osm-verkehrswende.org

● OSM Berlin Verkehrswende-Gruppe:
wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende

● Alex Seidel Supaplex030
 alex@osm-berlin.org
● Lars Lingner      gislars

 lars@lingner.eu

@@

@@

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende
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