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Tobias Jordans (tordans)



OpenStreetMap Parkraumprojekt

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/
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Stadtraum - Parkraum?

Klimawandel

Schwammstadt

Versiegelung

Verkehrswende

Flachengerechtigkeit B
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 Verkehrssicherheit
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« Raumnutzung
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Neukollner Parkraumkarte

parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelin/
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Automatisierung und Skalierung
Parkraum-Vector Tiles in Echtzeit fur beliebige Orte

@ MapTiler @ OpenStreetMap coptributors



Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen

42 Meter

5,2 Meter pro Fahrzeug

= 8 Fahrzeuge pro Seite




Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen




Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen
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Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen




Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen
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Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen




Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen
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Parkraumdaten aus OSM

,Subtraktives Modell“

Bereiche, in denen nicht geparkt
m !J werden soll, werden , ausgestanzt”.
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Workflow

Parkraumdaten Vector Tiles
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I Workflow - Import

« OSM Extrakte
 Regionen
- Konnen beliebige Polygone sein
- Derzeit administrative Grenzen
- Format GeoJSON
- Genutzt fur Export
* Import mit osm2pgsql flex-Backend und LUA



I Workflow - Import

* Vorverarbeitung von OSM-Daten
- Filterung
- Auswertung (left,right,both)
- Berechnung (Breiten von Stralsen, Stellplatzen)
- Vereinheitlichung (Einheiten)
* Kontinuierliche Updates mit osm2pgsql



I Workflow - Prozessierung

Vollstandig ins PostgreSQL/Postgis

Erzeugung von Puffern (links-/rechtsseitig)

Verschneidung/Clipping

Aggregation

Export via DB-Funktionen/ogr2ogr

Eigener Docker Container, geplant alle 2h



Workflow - Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?

* Synchronisierung der Container
* Invalidierung des Cache nach Update
* Fehler in Geometrieverarbeitung

- Operation on mixed SRID geometries
(LineString, 4326) != (Point, 25833)

- Gebiete aulSerhalb epsg:25833
— Spatial Filter falsch
- Kein oder falscher Index



Workflow - Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?

» DB-Settings
- Parallelitat
- Speicherbedarf

 Abhangigkeiten per Packet verfugbar oder selbst
bauen?



Workflow - Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?
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Workflow - Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?
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Workflow - Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?




Workflow - Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?
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Workflow - Prozessierung

Was kann da schon schief gehen?

© OpenStreetMap contributors




Workflow - Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?




Workflow - Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?
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Workflow - Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?




Use Cases &
Datenbeispiele
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Use Cases und Datenbeispiele:

Pkw-Meldedichte vs. Parkpl atze

Rudolfkiez

Stellplatzdichte
(Nahdistanz)

Verhaltnis zwischen potentiell
verfiigbaren Stellplitzen und
angemeldeten Kfz innerhalb einer
Laufdistanz von 350 Metern / 3 Minuten
um einen Ort.

<05

0,5-075

0,75-0,9

© OpenStreetMap contributors; eigenes Bevolkerungs-x und Kf /4
Geoportal Berlin / Einwohnerdichte auf Blockebene und ©Amt fur Statlstlk Berlin-B
Einwohnerinnen und Einwohner am Ort der HauptwohnUn erlin am 30.06. 2020 n
(zur Methode vgl. parkraum.osm-verkehrswende. org/pos hRrependatal)



https://parkraum.osm-verkehrswende.org/posts/2021-03-13-opendata/

Use Cases und Datenbeispiele:
Oberflachenversiegelung
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Oberflache der Parkstreifen im
Berliner Bezirk Friedrichshain-Kreuzberg.
© OpenStreetMap-Mitwirkende




Use Cases und Datenbeispiele:
StraRenparken vs. StraBenbaume

Gleisd : Vrangelkiez~

© OpenStreetMap Mitwirkende,

Geoportal Berlin / Baumbestand Strallenbaume SchiIIeEpro nena

Verhaltnis zwischen Parkplatzen im 6ffentlichen StraRenland
und Strallenbaumen in Berlin Friedrichshain-Kreuzberg und Neukdlin <2 3 >55




Parkraum-Datenerhebung
mit OSM




Parkraumdatenerhebung ganz einfach:
StreetComplete

CROEEOM ®A0D CROEEON ®.40

Wéhle die Ausrichtung zur WaliePoettion:

y I l

Auf der Strafie Teilweise auf der
StraBe

Meben der Strafie Mur in Parkbuchten
Parkplatze sind am StraRenrand
separat auf Karte

'l_ .'| \] Ilu_ I‘. e

it ; i
e — b 1 ; 4 "

1 \ ,

]_ \ I'. ' ‘.

= L I_'I'._. | eingezeichnet
! (., \
- Otto-Suhr-Allee (Landesstrafie)
1 b — R——

MNur in dafir
vorgesehenen
Platzen auf der
Strafie

Kein Parken hier /
Micht erlaubt

¢ GET IT ON B GETITON

F-Droid » Google Play



https://f-droid.org/de/packages/de.westnordost.streetcomplete/
https://play.google.com/store/apps/details?id=de.westnordost.streetcomplete

Datenerfassungsstand in Berlin
Berlin: 38%, Innenstadtring: 85% _

Reinickendorf Pankow
j 26% 36%

S / \. Li C hte n be rg rj
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m neues Datenschema  m altes Datenschema (bis 12/2022)




Kooperation mit Friedrichshain-Kreuzberg
OSM-Parkraumdaten im Geoportal!

Markierungen

egorie Wohnstrafie
iti Fahrbahn
Ausri Parallelparkean
// / Anzahl der Stellpliize 2
// ,/ Oberfldche Asphalt
, Parkraumangebot Kostenfreies Parken; Absolutes Haltverbot (Mo-Fr 06:00-22;00)
, ’/ Keine
// 4 // \ :
// ' N '

b, DY \\Q
:5’%/ \/

%
NS

——J BEZIRKSAMT [(——
FRIEDRICHSHAIN KREUZBERG

== wow geodaten-fk.de/MeinXhain/Portal/
Mo Fachdaten - Mobilitit — Parken - Parkraumangebot Stand 03/2023


https://www.geodaten-fk.de/MeinXhain/Portal/
https://www.geodaten-fk.de/MeinXhain/Portal/?Map/layerIds=farbe,umriss_fk,bezirksgrenze-wfs,parkraumangebot&visibility=true,true,true,true&transparency=0,0,0,0&Map/center=[393245.3535620469,5817839.147569936]&Map/zoomLevel=5

Parkraumdatenerhebung -
ein kontinuierlicher Prozess
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Daten-Niveaus

(@ Basisdaten

An allen StrafSen wird kartiert, ob und in welche
Richtung an beiden Seiten geparkt werden kann.

(@ Angereicherte Daten

Die Basisdaten werden differenziert und wichtige
Strukturen kartiert, die das Parken beeinflussen.

) Detaillierte Daten

Soviele parkraumrelevante Merkmale
wie moglich werden einbezogen.

@ Exakte Daten

Die parkraumrelevanten Daten sind vollstdndig
und kénnen lagegenau ausgerichtet werden.

Aussagekraft

~80% genau

grob fir grofSere
Stadtgebiete/-teile

~90% genau

verldsslich auch fir
kleinere Stadtgebiete

~95% genau

prazise auch fur
einzelne StrafSen

~99% genau

exakt far
jeden Ort



Anzahl interpolierter Stellplatze
im ,,Zeitverlauf”

~80% Genauigkeit

Anzahl interpolierter Stellplatze wird
zunachst systematisch Uberschatzt

y

Phase "Detailmapping”

Realitat

Phase
"Basisdaten-
erhebung"

Anzahl ermittelter Stellplatze

Zeit / Mappingfortschritt



Parkraumdatenerhebung
Mitmachen!

Scrollt durch unsere Projektseite, die Parkraumkarten und ihre Layer:

einen OSM-Account, wenn ihr noch keinen habt :)
Installiert und aktiviert das
Informiert euch auf unserer Projektseite tber weitergehende

Erganzt Parkinformationen, wo sie fehlen (sichtbar z.B. in StreetComplete
und unseren und Vollstandigkeits-Karten ftir die Regionen)
Klickt euch durch die im OSM-Wiki

Stdbert in unseren

Kommt zum monatlichen Verkehrswende-(Online)-Treffen —

oder vielleicht auch zum am 15./16. April in Berlin
Fragt uns im oder auf der

Ihr habt mit Verkehrs- oder Stadtplanung zu tun? Erzahlt uns,

welche Daten fehlen, zu alt oder unvolistandig sind

lhr arbeitet in der Verwaltung, beil einem Bezirk oder einer Kommune
und wollt auch Parkraumdaten? Schreibt uns!


https://parkraum.osm-verkehrswende.org/
https://www.openstreetmap.org/user/new
https://play.google.com/store/apps/details?id=de.westnordost.streetcomplete
https://parkraum.osm-verkehrswende.org/participate/#basisdatenerhebung-mit-streetcomplete
http://parkraum.osm-verkehrswende.org/participate/
https://parkraum.osm-verkehrswende.org/regions/berlin/
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende
https://github.com/osmberlin/osm-parking-processing
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Talk:Berlin/Verkehrswende/Meetup_2023-04-06
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin_Hack_Weekend_April_2023
https://matrix.to/#/%23osmberlinverkehr:matrix.org
https://lists.openstreetmap.de/mailman/listinfo/berlin

I Kontakt

 OSM-Parkraumprojekt:
parkraum.osm- verkehrswende org

« OSM-Verkehrswendegruppe:
wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende

 Alex Seidel: - Supaplex030
&< alex@osm-berlin.org

 Lars Lingner:  j gislars
@< lars@lingner.eu

» Tobias Jordans: ,. tordans
@< t@tobiasjordans.de



https://parkraum.osm-verkehrswende.org/
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende
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