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P a r k r a ump r o j e k t



OpenStreetMap Parkraumprojekt
https://parkraum.osm-verkehrswende.org/

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/


Stadtraum – Parkraum?

Quelle: Stadt Dresden: Integriertes Energie- und Klimaschutzkonzept.
https://www.dresden.de/de/stadtraum/umwelt/umwelt/klima-und-energie/klimaschutz/klimaschutzkonzept.php

Quelle: paper planes e.V.: Das Manifest der freien Straße.
https://www.strassen-befreien.de/manifest

● Klimawandel
● Schwammstadt
● Versiegelung
● Verkehrswende
● Flächengerechtigkeit
● Verkehrssicherheit
● Lebenswerte Stadt
● Raumnutzung
● Aufenthaltsqualität



Neuköllner Parkraumkarte
parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/


Neuköllner Parkraumkarte
parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/project-prototype-neukoelln/


Automatisierung und Skalierung
Parkraum-Vector Tiles in Echtzeit für beliebige Orte



42 Meter
5,2 Meter pro Fahrzeug

= 8 Fahrzeuge pro Seite

Parkraumdaten aus OSM
Methodisches Vorgehen
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Parkraumdaten aus OSM
Methodisches Vorgehen



Bereiche, in denen nicht geparkt
werden soll, werden „ausgestanzt“.

Parkraumdaten aus OSM
„Subtraktives Modell“



Parkraumdaten aus OSM
„Subtraktives Modell“



Workflow
Parkraumdaten Vector Tiles



Workflow

Datenbank



Workflow

Import Datenbank



Workflow

Import ProzessierungDatenbank
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Vector Tiles Cache

Webseite
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Import ProzessierungDatenbank

Vector Tiles Cache

Webseite



Workflow – Import

● OSM Extrakte
● Regionen

– Können beliebige Polygone sein
– Derzeit administrative Grenzen
– Format GeoJSON
– Genutzt für Export

● Import mit osm2pgsql flex-Backend und LUA



Workflow – Import

● Vorverarbeitung von OSM-Daten
– Filterung
– Auswertung (left,right,both)
– Berechnung (Breiten von Straßen, Stellplätzen)
– Vereinheitlichung (Einheiten)

● Kontinuierliche Updates mit osm2pgsql



Workflow – Prozessierung

● Vollständig ins PostgreSQL/Postgis
● Erzeugung von Puffern (links-/rechtsseitig)
● Verschneidung/Clipping
● Aggregation
● Export via DB-Funktionen/ogr2ogr
● Eigener Docker Container, geplant alle 2h



Workflow – Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?

● Synchronisierung der Container
● Invalidierung des Cache nach Update
● Fehler in Geometrieverarbeitung 

– Operation on mixed SRID geometries 
(LineString, 4326) != (Point, 25833)

– Gebiete außerhalb epsg:25833
– Spatial Filter falsch
– Kein oder falscher Index



Workflow – Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?

● DB-Settings
– Parallelität
– Speicherbedarf

● Abhängigkeiten per Packet verfügbar oder selbst 
bauen?



Workflow – Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?

© OpenStreetMap contributors 
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Workflow – Prozessierung
Was kann da schon schief gehen?

© OpenStreetMap contributors 



Use Cases &
Datenbeispiele

!



Use Cases und Datenbeispiele:
Summieren von Parkständen



Use Cases und Datenbeispiele:
Pkw-Meldedichte vs. Parkplätze

© OpenStreetMap contributors; eigenes Bevölkerungs- und Kfz-Verteilungsmodell auf Basis von Geoportal Berlin / ALKIS,
Geoportal Berlin / Einwohnerdichte auf Blockebene und © Amt für Statistik Berlin-Brandenburg: Melderechtlich registrierte
Einwohnerinnen und Einwohner am Ort der Hauptwohnung in Berlin am 30.06.2020 nach Planungsräumen und KfZ-Bestand
(zur Methode vgl. parkraum.osm-verkehrswende.org/posts/2021-03-13-opendata/)

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/posts/2021-03-13-opendata/


Use Cases und Datenbeispiele:
Oberflächenversiegelung

Asphalt
0,508925847556236

Steinpflaster
0,446938494263768

Verbundpflaster
0,0184466101112103

Beton
0,0148430376001347

Rasengittersteine
0,000810323806514242

Sonstige
0,0100356866621371

Oberfläche der Parkstreifen im
Berliner Bezirk Friedrichshain-Kreuzberg.
© OpenStreetMap-Mitwirkende

Schwammstadt?



Use Cases und Datenbeispiele:
Straßenparken vs. Straßenbäume

Verhältnis zwischen Parkplätzen im öffentlichen Straßenland
und Straßenbäumen in Berlin Friedrichshain-Kreuzberg und Neukölln < 2         3       > 5,5

© OpenStreetMap Mitwirkende,
Geoportal Berlin / Baumbestand Straßenbäume



Parkraum-Datenerhebung
mit OSM

?



Parkraumdatenerhebung ganz einfach:
StreetComplete

https://f-droid.org/de/packages/de.westnordost.streetcomplete/
https://play.google.com/store/apps/details?id=de.westnordost.streetcomplete


Datenerfassungsstand in Berlin
Berlin: 38%, Innenstadtring: 85%

■ neues Datenschema ■ altes Datenschema (bis 12/2022)

© OpenStreetMap Mitwirkende,
Geoportal Berlin / Lebensweltlich orientierte Räume (LOR) - Planungsräume



Kooperation mit Friedrichshain-Kreuzberg
OSM-Parkraumdaten im Geoportal!

www.geodaten-fk.de/MeinXhain/Portal/
Fachdaten → Mobilität → Parken → Parkraumangebot Stand 03/2023

https://www.geodaten-fk.de/MeinXhain/Portal/
https://www.geodaten-fk.de/MeinXhain/Portal/?Map/layerIds=farbe,umriss_fk,bezirksgrenze-wfs,parkraumangebot&visibility=true,true,true,true&transparency=0,0,0,0&Map/center=[393245.3535620469,5817839.147569936]&Map/zoomLevel=5


Parkraumdatenerhebung –
ein kontinuierlicher Prozess



Anzahl interpolierter Stellplätze
im „Zeitverlauf“



Parkraumdatenerhebung
Mitmachen!
● Scrollt durch unsere Projektseite, die Parkraumkarten und ihre Layer:

parkraum.osm-verkehrswende.org/
● Erstellt einen OSM-Account, wenn ihr noch keinen habt :)
● Installiert StreetComplete und aktiviert das ParkraumOverlay
● Informiert euch auf unserer Projektseite über weitergehende

Beteiligungsmöglichkeiten und Tools
● Ergänzt Parkinformationen, wo sie fehlen (sichtbar z.B. in StreetComplete

und unseren Statistiken und Vollständigkeits-Karten für die Regionen)
● Klickt euch durch die Verkehrswende-Seiten im OSM-Wiki
● Stöbert in unseren Repositories
● Kommt zum monatlichen Verkehrswende-(Online)-Treffen – next: 6. April, 19:30
● oder vielleicht auch zum OSM Hackweekend am 15./16. April in Berlin
● Fragt uns im Matrix-Chat oder auf der Berliner Mailingliste
● Ihr habt mit Verkehrs- oder Stadtplanung zu tun? Erzählt uns,

welche Daten fehlen, zu alt oder unvollständig sind
● Ihr arbeitet in der Verwaltung, bei einem Bezirk oder einer Kommune

und wollt auch Parkraumdaten? Schreibt uns!

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/
https://www.openstreetmap.org/user/new
https://play.google.com/store/apps/details?id=de.westnordost.streetcomplete
https://parkraum.osm-verkehrswende.org/participate/#basisdatenerhebung-mit-streetcomplete
http://parkraum.osm-verkehrswende.org/participate/
https://parkraum.osm-verkehrswende.org/regions/berlin/
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende
https://github.com/osmberlin/osm-parking-processing
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Talk:Berlin/Verkehrswende/Meetup_2023-04-06
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin_Hack_Weekend_April_2023
https://matrix.to/#/%23osmberlinverkehr:matrix.org
https://lists.openstreetmap.de/mailman/listinfo/berlin


Kontakt

● OSM-Parkraumprojekt:
parkraum.osm-verkehrswende.org

● OSM-Verkehrswendegruppe:
wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende

● Alex Seidel: Supaplex030
 alex@osm-berlin.org
● Lars Lingner:     gislars

lars@lingner.eu
● Tobias Jordans: tordans

t@tobiasjordans.de

@@

@@

@@

https://parkraum.osm-verkehrswende.org/
https://wiki.openstreetmap.org/wiki/Berlin/Verkehrswende

	Slide 1
	Slide 2
	Slide 3
	Slide 4
	Slide 5
	Slide 6
	Slide 7
	Slide 8
	Slide 9
	Slide 10
	Slide 11
	Slide 12
	Slide 13
	Slide 14
	Slide 15
	Slide 16
	Slide 17
	Slide 18
	Slide 19
	Slide 20
	Slide 21
	Slide 22
	Slide 23
	Slide 24
	Slide 25
	Slide 26
	Slide 27
	Slide 28
	Slide 29
	Slide 30
	Slide 31
	Slide 32
	Slide 33
	Slide 34
	Slide 35
	Slide 36
	Slide 37
	Slide 38
	Slide 39
	Slide 40
	Slide 41
	Slide 42
	Slide 43
	Slide 44
	Slide 45
	Slide 46
	Slide 47

